sKontynuujemy rozwaoj
- nie zatrzymujemy sie
w rozwoju hamulcow.” b"\

Prof. Dr h.c. Josef Gerstner
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Centrum Kompetencyjne systemoéw hamulcowych:

Tam gdzie hamulce KTR ucza sie lepiej trzymacé.

Przeciwnosci przyciaggaja sie: oferta
hamulcdéw od specjalisty przeniesienia
napedu

Technika napedowa i technika hamowania - to, co wiekszos¢
firm uznaje za przeciwienstwo - KTR ocenia jako idealne uzu-
petnienie. Wiele lat temu KTR rozpoczat projekt dystrybuciji
hamulcéw. Ale najbardziej ufa sie rzeczom, ktére samemu
sie opracowuje. Z tego powodu KTR nie zadowolit sie wy-
tacznie dystrybucja, ale skorzystat ze swojego wieloletniego
doswiadczenia inzynieryjnego, aby pod wieloma wzglgdami
znacznie usprawni¢ hydrauliczny system hamulcowy.

,,CO nie moze ulec
spowolnieniu?

Nasza innowacyjnosc¢.”
Dr Norbert Partmann, KTR Brake Systems

Przejecie w 2013 roku spotki EM Brake Systems spowodo-
wato uzupetnienie oferty KTR o hamulce elektromechanicz-
ne. W rezultacie KTR jest w stanie zapewni¢ idealny system
hamulcowy dla kazdego zastosowania. Technika napedowa i
systemy hamulcowe z jednego zrodta - klienci sg w dobrych
rekach KTR.



Innowacyjny klimat
dla innowacyjnych pomystéw

KTR-STOP® i EMB-STOP - te dwa systemy hamulcowe sa
skonsolidowane od 2014. Jestesmy szczegdlnie dumni z
tego miejsca: “Centrum Kompetencyjne systemow hamulco-
wych”. Jest ono potozone w Schloss Holte-Stukenbrock we
wschodniej Westfalii i stato sie siedzibg KTR Brake Systems
GmbH.

Nawiasem moéwigc: Centrum Kompetencyjne réwniez zastu-
guje na swojg nazwe, skoro KTR podejmuje prace rozwojowe
dotyczace systemow hamulcowych w tych nowoczesnych
pomieszczeniach. Elementy hamulcowe obu serii zostajg
zaprojektowane, opracowane i przetestowane wiasnie tuta.
Specjalna komora kriogeniczna pozwala na testy nawet przy
temperaturach do -50°C, dzieki czemu hamulce sg gotowe
na kazda pogode.
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IntelliRamp®: mocne hamowanie,
inteligentne sterowanie

Wszystko jest do Waszej dyspozycji. Aby upewni¢ sig, ze
tak jest rowniez w przypadku hamowania, KTR oferuje swoje
hydrauliczne i elektromechaniczne hamulce ze sterowaniem
IntelliRamp®, jezeli jest to wymagane. Ten elektroniczny
system sterowania fgczy moc z finezjg pozwalajagc na kon-
trolowane i koordynowane procesy hamowania. Gtéwnym
elementem jest komputer sterujgcy przejmujacy wszystkie
operacje obliczeniowe i monitorowanie, ktére sa niezbed-
ne do kontrolowania systemow hamulcowych. Bez wzgledu
na to, czy ma nastapi¢ hamowanie ze stalg sitg, hamowanie
w ustalonym czasie lub utrzymanie statej predkosci, mozna
dokonaé¢ wyboru wedtug wiasnych wymagan - reszta jest

kontrolowana przez IntelliRamp®.

Aby zapewni¢ statg kontrole nad procesem hamowania,
nawet w krytycznych sytuacjach i stanach maszyny, system
ten, miedzy innymi, posiada réwniez zasilanie awaryjne, aby
umozliwi¢ przeprowadzenie pefnego cyklu hamowania w
przypadku awarii zasilania. To sprawia, ze jest mozliwe za-
trzymanie maszyny w krétkim czasie, nawet podczas awarii.




Dotrzymuja wszelkich obietnic KTR:
KTR-STOP® oraz EMB-STOP

KTR dostarcza swoim klientom rozwigzan w zakresie sys-
temow hamulcowych, ktére sg dostosowane do indywidu-
alnych potrzeb. Wiemy, ze jedno rozwigzanie niekoniecznie
sprawdzi si¢ dla réznych rodzajéw probleméw. Nasz klient
otrzyma konkretng ofertg, a nie ogdlnikowe rozwigzanie dla
wszystkich zastosowan.

KTR-STOP®: zmienne sily hamowania,
roznorakie zastosowania

System hamulcowy KTR-STOP® pracuje niestrudzenie.
Bedac hamulcem z ptywajacym zaciskiem, jest on oparty
o klasyczng zasadg dziatania hamulca tarczowego i dziata
niezawodnie, zaréwno podczas burzy, mrozu, jak i w stonym
morskim powietrzu. Jego odporno$¢ na dziatanie agresyw-
nych i trudnych warunkéw otoczenia nie jest ograniczona
tylko do przydatnosci w zastosowaniach morskich, nawet
przy duzym obcigzeniu termicznym w hutach lub zasiar-
czonym powietrzu w kopalniach miedzi, KTR-STOP® dziata
niezawodnie. Jest to hamulec catkowicie zamkniety, posia-
da zintegrowane zgarniacze i dodatkowe pierscienie. Dzigki
temu mozna go bardzo mocno obcigza¢ praca w kazdych
warunkach.

Taka wytrzymata konstrukcja KTR-STOP®, pomaga zredu-
kowa¢ koszty operacyjne i wydtuzy¢ zywotnosé hamulca.
Dzigki dodatkowym systemom prowadnic i optymalnemu
wykorzystaniu materiatu - oktadziny hamulcowe moga by¢
zuzywane niemal do samego konca - KTR-STOP® potrze-
buje jedynie nielicznych i krotkich przerw na konserwacije,
a bezposrednio po jej zakonczeniu jest ponownie gotowy
do pracy.

KTR-STOP® NC - definitywnie dobry wy-
boér

Bezpieczenstwo jest zobowigzaniem w technice automaty-
zacji oraz w branzy obrabiarek. Nowe dyrektywy maszyno-
we naktadajg obowigzek stosowania hamulcow i systeméw

zaciskowych w wielu aplikacjach. KTR szybko reaguje na
zmieniajace si¢ wymagania poprzez opracowanie tatwych
i szybkich w montazu systeméw hamulcowych i zacisko-
wych KTR-STOP® NC, ktore moga by¢ instalowane w ist-
niejacych juz ukfadach i ktére mozna tatwo zintegrowac z
dziatajgcymi juz napgdami. Dodatkowe bezpieczenstwo nie
jest ograniczone tylko do sily zaciskajacej i bezawaryjnego
dziatania.

Jako system bezpieczenstwa KTR-STOP® NC kompensuje
obcigzenie osiowe, chronigc w ten sposéb uktad napgdowy
przed uszkodzeniem. Zakres jego wielofunkcyjnego stoso-
wania jako pasywny system zaciskowy, nie jest ograniczony
do napeddw liniowych, ale moze uwzglgdnia¢ zastosowanie
jako uktad zatrzymujacy w bardzo réznych typach obrabiarek
i robotow, jak réwniez w zastosowaniach dla innych branz.
To sprawia, ze KTR-STOP® NC jest dobrym pomystem dla
kazdej aplikaciji.

EMB-STOP: prosty, aktywny, unikalny

EMB-STOP mierzy wysoko. Dobrze czuje sig na duzych wy-
sokosciach i dlatego dziata niezawodnie czgsto nawet 135
metréw nad ziemig - w wielkich elektrowniach wiatrowych,
dla ktérych pierwotnie zostat opracowany. W odroznieniu
od swojego hydraulicznego odpowiednika, EMB-STOP
generuje site¢ hamowania jedynie elektromechanicznie.
EMB-STOP jest niemal bezobstugowy, przez co nie wyma-
ga czestych prac konserwacyjnych dotyczacych hydrauliki,
takich jak wymiana i utylizacja oleju.

Tymczasem EMB-STOP odnalazt swojg droge na ziemig
i nad wode juz dawno temu. Hamulce EMB-STOP zosta-
ty wykorzystane jako skuteczne i bezawaryjne rozwigzania
systemowe w budowie dzwigow, gornictwie, transporcie
bliskim, jak réwniez technice dalekomorskiej i przybrzezne;.
Nie jest to zaskakujgce, poniewaz umozliwiajg one uzyska-
nie duzej sity docisku od 2,5 kN do 1600 kN. Moze ona
tagodnie i w sposéb kontrolowany wzrasta¢, az do osiggnie-
cia maksymalnej sity hamowania.




Pasywne z plywajgcym zaciskiem
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SPIS TRESCI

HAMULCE PASYWNE Z PLYWAJACYM ZACISKIEM HAMULCE AKTYWNE Z PLYWAJACYM ZACISKIEM
Hydrauliczne systemy hamulcowe Elektromechaniczne systemy hamulcowe
KTR-STOP® XS-xx-F 14 EMB-STOP S-A-xx-F Lever 46
KTR-STOP® S-xx-F 16 EMB-STOP M-A-xxx-F Lever 48
KTR-STOP® M-xxx-F 18 EMB-STOP L-A-xxx-F Lever 50
KTR-STOP® L-xxx-F 20 EMB-STOP XS-A-xx-F 52
KTR-STOP® XL-xxx-F 22 EMB-STOP S-A-xx-F 54
KTR-STOP® XXL-xxxx-F 24 EMB-STOP L-A-xxx-F 56
EMB-STOP 2L-A-xxx-F 58
Elektromechaniczne systemy hamulcowe EMB-STOP 2XL-A-xxx-F 59
EMB-STOP XS-P-xx-F 26
EMB-STOP S-P-xx-F 28
Elektroniczny system sterowania
IntelliRamp® 60
HAMULCE YAW
Hydrauliczne systemy hamulcowe ROTOR LOCK
KTR-STOP® YAW S 30
KTR-STOP® YAW M 32 Systemy hydrauliczne
KTR-STOP® YAW L 34 KTR-STOP® RL S 62
KTR-STOP® RL M 64
HAMULCE AKTYWNE Z ZACISKIEM STALYM Systemy elektromechaniczne
EMB-STOP RL S 66
Hydrauliczne systemy hamulcowe EMB-STOP RL M 68
KTR-STOP® S-D 36
KTR-STOP® M-D 38

Hydrauliczny system zaciskowy
KTR-STOP® -NC 70

HAMULCE AKTYWNE Z PLYWAJACYM ZACISKIEM

Hydrauliczne systemy hamulcowe

KTR-STOP® XS-A-F 40
KTR-STOP® S-A-F 42
KTR-STOP® M-A-F 44

KTR-STOP® EMB-STOP IntelliRamp® KTR-STOP® NC




KTR-STOP® XS-xx-F
Hamulce pasywne z ptywajacym zaciskiem
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} ' Wymiary oraz masa zaleza od grubosci tarczy hamulcowe;j.
masa catkowita ok. 20,5 kg " maks. ci$nienie robocze 200 bar
szeroko$¢ oktadziny klocka hamulcowego 70 mm grubos$¢ tarczy hamulcowej 10 mm - 30 mm
powierzchnia jednej oktadziny mat. organiczny 8 000 mm? port cisnieniowy G1/8
proszki spiekane 5 800 mm?2 spust G1/8
maks. zuzycie klocka hamulcowego 5 mm dopuszczalne ptywanie klockéw do podstawy hamulca 5 mm
nominalny wspétczynnik tarcia 2 u=04 dopuszczalne ptywanie klockéw od podstawy hamulca 5 mm
catkowita powierzchnia ttoka - caly hamulec 11 cm? min. $rednica tarczy hamulcowej @Da 300 mm
pojemnos¢ zacisku przypadajaca na 1 mm skoku - caly hamulec 1,1 cm3 zakres temperatur pracy -20 °C do +50 °C

tvb hamulca @ sita zacisku strata sity ¢ ci$nienie otwarcia masa " moment hamowania [Nm] dla tarczy @ [mm]

P Fo [kN] [%] [bar] Ikg] 315 560 800
KTR-STOP XS-3-F 3 5,5 40 20,5 270 560 850
KTR-STOP XS-6-F 6 6,5 80 20,5 540 1130 1710
KTR-STOP XS-9-F 9 12 130 20,5 820 1700 2570

KTR-STOP XS-12-F 12 11 160 20,5 1090 2270 3420
KTR-STOP XS-15-F 15 8 190 20,5 1370 2840 4280
2 Wspétczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikaciji lub materiatu okladzin. Zalecana konsultacja z KTR.
3 Inne wykonania na zaméwienie.
4 Ze skokiem 1 mm (po 0,5 mm zuzycia okfadzin).
KTR-STOP® = 6 = F A = 20
. . . . . rubos¢ tarcz
hamulec KTR rozmiar sita zacisku ptywajacy wykonanie 9 2y
hamulcowej
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Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com



Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej

‘ DCmax = DA - 195

| D,y = DA - 86

Wymiary montazowe hamuica

min. 60

180 +0,3

min. 230

D
Mb=Z'Fb'T

Opcjonalnie

Sita hamowania [kN]
Sita zacisku [kN]
Moment hamowania [kNm]

Liczba hamulcow
Efektywna $rednica tarczy hamulcowej [m]

® dostepne inne kolory

@ czujnik wskazujgcy zuzycie klockow i status hamulca

® czujnik temperatury

® alternatywne materiaty oktadzin klockow

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com
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KTR-STOP® S-xx-F
Hamulce pasywne z pltywajacym zaciskiem

$ruba z uchem port cignieniowy
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312 G1/8 Wymiary oraz masa zaleza od grubosci tarczy hamulcowej.
masa catkowita ok. 90 kg - 100 kg " maks. cisnienie robocze 200 bar
szeroko$¢ oktadziny klocka hamulcowego 125 mm grubos$¢ tarczy hamulcowej 20 mm - 40 mm
powierzchnia jednej oktadziny mat. organiczny 28 700 mm? port cisnieniowy G1/4
proszki spiekane 26 800 mm? spust G1/8
maks. zuzycie klocka hamulcowego 6 mm dopuszczalne ptywanie klockéw do podstawy hamulca 5 mm
nominalny wspétczynnik tarcia 2 u=04 dopuszczalne ptywanie klockow od podstawy hamulca 10 mm
catkowita powierzchnia tloka - caly hamulec 69 cm? min. $rednica tarczy hamulcowej @DA 500 mm
pojemnos¢ zacisku przypadajgca na 1 mm skoku - caly hamulec 6,9 cm® zakres temperatur pracy -20 °C do +50 °C
typ hamulca 9 sita zacisku strata sity cignienie otwarcia masa " moment hamowania [Nm] dla tarczy @ [mm]

w Fe [kNI (%] [bar] Ikg] 500 710 1000
KTR-STOP® S-20-F 20 4,5 40 90 2900 4600 6900
KTR-STOP® S-40-F 40 6,5 90 90 5900 9200 13900
KTR-STOP® S-60-F 60 7,0 130 100 8800 13900 20800
KTR-STOP® S-80-F 80 5,0 170 100 11800 18500 27800

2 Wspétczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikacji lub materiatu oktadziny. Zalecana konsultacja z KTR.
3 Inne wykonania na zaméwienie.
4 Ze skokiem 1 mm (po 0,5 mm zuzycia okfadzin).
KTR-STOP® S = 40 = F A = 30
. . . . . rubo$¢ tarcz
hamulec KTR rozmiar sita zacisku plywajacy wykonanie 9 2y
hamulcowej
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Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com



Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej

do @Dp = 1000 mm od @Dp = 1000 mm do DDp = 1800 mm od @Dp = 1800 mm
DC maks. = DA - 305 DC maks. = DA - 295 DC maks. = DA - 285
Dgy = DA - 130 Dgy = DA - 120 Dy = DA - 110

Wymiary montazowe hamuica
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Fp=Fg-2-p Fb = Sita hamowania [kN] ° [ g °
Fc = Sitazacisku [kN] L |
M = Moment hamowania [kNm]

D b

Mp=2z-Fp- % E —[ HE

z = Liczba hamulcow —{/[03]A
) . . [E10.05 ~—{Z[0.15[A
D,y = Efektywna srednica tarczy hamulcowej [m] o| |—7o1s
Opcjonalnie

@ dostgpne inne kolory

@ czujnik wskazujgcy zuzycie klockow i status hamulca
@ czujnik temperatury

@ alternatywne materialy oktadzin klockow

Aktualizowany na biezaco katalog dostepny na stronie www.ktr.com



KTR-STOP® M-xxx-F
Hamulce pasywne z pltywajacym zaciskiem
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' Wymiary oraz masa zaleza od grubosci tarczy hamulcowe;j.

masa catkowita

ok. 200 kg - 212 kg " maks. cisnienie robocze 200 bar

szeroko$¢ oktadziny klocka hamulcowego 200 mm grubos¢ tarczy hamulcowej 25 mm - 50 mm
powierzchnia jednej oktadziny mat. organiczny 57 900 mm? port cisnieniowy G1/4

proszki spiekane 53 500 mm? spust G1/8
maks. zuzycie klocka hamulcowego 8 mm dopuszczalne ptywanie klockéw do podstawy hamulca 5 mm
nominalny wspétczynnik tarcia 2 p=04 dopuszczalne ptywanie klockéw od podstawy hamulca ponizej 120 kN = 10 mm
catkowita powierzchnia tloka - caly hamulec 137,4 cm? ponad 120 kN = 5 mm
pojemnosc¢ zacisku przypadajgca na 1 mm skoku - caty hamulec 13,74 cm?® min. $rednica tarczy hamulcowej @Da 800 mm

zakres temperatur pracy -20 °C do +50 °C

tvp hamulca © sita zacisku strata sity cisnienie otwarcia masa " moment hamowania [Nm] dla tarczy & [mm]

P Fe [kN] [%] [bar] kgl 800 1500 2000
KTR-STOP® M-100-F 100 7,0 110 200 24000 52000 72000
KTR-STOP® M-120-F 120 8,5 130 200 28800 62400 86400
KTR-STOP® M-140-F 140 4,5 150 212 33600 72800 100800
KTR-STOP® M-160-F 160 7,0 180 212 38400 83200 115200
KTR-STOP® M-180-F 180 6,0 190 212 43200 93600 129600

2 Wspétczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikaciji lub materiatu oktadziny. Zalecana konsultacja z KTR.
9 Inne wykonania na zaméwienie.
4 Ze skokiem 1 mm (po 0,5 mm zuzycia okfadzin).
KTR-STOP® M - 100 - F A = 40
. . . . . rubo$¢ tarcz
hamulec KTR rozmiar sita zacisku ptywajacy wykonanie 9 2y
hamulcowej
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Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com



Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej

‘ DC maks. = DA'410‘

| Day=DA-200 |

Wymiary montazowe hamuica
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® dostepne inne kolory 3|
@ czujnik wskazujgcy zuzycie klockow i status hamulca
® czujnik temperatury

® alternatywne materiaty oktadzin klockow

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com 19



KTR-STOP® L-xxx-F
Hamulce pasywne z ptywajacym zaciskiem
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" Wymiary oraz masa zaleza od grubosci tarczy hamulcowej.

ok. 585 - 600 kg " maks. cisnienie robocze 200 bar
szeroko$¢ oktadziny klocka hamulcowego 240 mm grubos¢ tarczy hamulcowej 30 mm - 60 mm
po.vwerzchnla Jjednej okfadziny (mat. organiczny/proszki 792 900 mm2 R e Gas
spiekane)
maks. zuzycie klocka hamulcowego 6 mm spust G 1/4
nominalny wspétczynnik tarcia 2 p=04 dopuszczalne ptywanie klockéw do podstawy hamulca 5 mm
catkowita powierzchnia tloka - caly hamulec 267 cm? dopuszczalne ptywanie klockow od podstawy hamulca 10 mm
pojemnosc¢ zacisku przypadajgca na 1 mm skoku - caly hamulec 26,7 cm3 min. $rednica tarczy hamulcowej @Da 1000 mm

zakres temperatur pracy

-20 °C do +50 °C

typ hamulca @ sita zacisku strata sity cisnienie otwarcia masa " moment hamowania [Nm] dla tarczy @ [mm]

w Fo [kN] [9%] [bar] Ikgl 1000 2000 3000
KTR-STOP® L-150 150 6,0 80 585 46000 106000 166000
KTR-STOP® L-200 200 5,0 110 585 61000 141000 221000
KTR-STOP® L-250 250 6,0 140 600 77000 177000 277000
KTR-STOP® L-300 300 5,0 170 600 92000 212000 332000
KTR-STOP® L-350 350 7,0 190 600 107000 247000 387000

2 Wspétczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikacji lub materiatu okladziny. Zalecana konsultacja z KTR.
9 Inne wykonania na zaméwienie.
4 Ze skokiem 1 mm (po 1 mm zuzycia oktadzin).
KTR-STOP® L = 200 = F A 50
. . . . . rubo$¢ tarcz
hamulec KTR rozmiar sita zacisku ptywajacy wykonanie 9 2y
hamulcowej

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com




Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej

‘ DC maks. = DA - 570 ‘

| Da=DaA-230 |

Wymiary montazowe hamulca

650+0,2

4£9020,2

230102

| —t—

7

36+0,2
126:0.2

216102

s

s

!
|
[
‘
|
|
|
|
;

20

min. 700

Fo=Fo 2 u

D
Mb=Z'Fb'T

Opcjonalnie

® dostepne inne kolory
@ czujnik wskazujgcy zuzycie klockow i status hamulca
® czujnik temperatury

® alternatywne materiaty oktadzin klockow

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com
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M52

min. 265

&

995 |

20,,

Sita hamowania [kN]
Sita zacisku [kN]
Moment hamowania [kNm]

]

D¢

Liczba hamulcow

Efektywna $rednica tarczy hamulcowej [m]

o




KTR-STOP® XL-xxx-F
Hamulce pasywne z pltywajacym zaciskiem

Hydrauliczne systemy hamulcowe

port cisnieniowy

— e G 3/8 —_
o o] e ] © :0«
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I
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I T 1 LTI I 11

990
8L6 spust
G1/4
port cisnieniowy
G 3/8
- r
SIS
Al g
mg
m
S
N
" Wymiary oraz masa zalezg od grubosci tarczy hamulcowe;j.
KTR-STOP® XL-xxx-F
masa catkowita ok. 1080 kg " maks. cisnienie robocze 200 bar
szeroko$¢ oktadziny klocka hamulcowego 270 mm grubos¢ tarczy hamulcowej 40 mm - 80 mm
poyvnerzchma Jjednej okfadziny (mat. organiczny/proszki 76 800 mm2 Borcienieniony Gas
spiekane)
maks. zuzycie klocka hamulcowego 6 mm spust G1/4
nominalny wspétczynnik tarcia ? p=04 dopuszczalne ptywanie klockéw do podstawy hamulca 5 mm
catkowita powierzchnia tloka - caly hamulec 452 cm? dopuszczalne plywanie klockéw od podstawy hamulca 10 mm
pojemnosc¢ zacisku przypadajgca na 1 mm skoku - caly hamulec 45,2 cm3 min. $rednica tarczy hamulcowej @Da 1.500 mm
zakres temperatur pracy -20 °C do +50 °C
Typy hamulcéw
typ hamulca 9 sita zacisku strata sity 9 cisnienie otwarcia masa " moment hamowania [Nm] dla tarczy @ [mm]

Y Fe [kN] [%] [bar] kgl 1500 3000 4000
KTR-STOP® XL-400-F 400 4,5 130 1080 198000 438000 598000
KTR-STOP® XL-500-F 500 7,5 160 1080 247000 547000 747000
KTR-STOP® XL-600-F 600 6 190 1080 296000 656000 896000

2 Wspotczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikacji lub materiatu oktadziny. Zalecana konsultacja z KTR.
9 Inne wykonania na zamowienie.
4 Ze skokiem 1 mm (po 0,5 mm zuzycia okfadzin).
) KTR-STOP® XL = 600 = F A = 60
Sposoéb bosc ¢
iania- . . . . . rubosc tarcz
Zamawiania: hamulec KTR rozmiar sita zacisku ptywajacy wykonanie 9 2y
hamulcowej
22
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Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowe;j

‘ DC maks. = DA - 570 ‘

\ Day = DA - 230 \

Wymiary montazowe hamulca

99040,2 7 >
846+0,2 A-A -
64020,2 o
Al 434:0,2
T ] ¢ 0,05
i \J‘r/ <] S < —
3 < Ot © = L —
"LE S S
RS ‘
slel s 5= 846+0,2 ]
3| & o
= ‘ min. 1070 —] ol LT M
2 % =~
NS
<] L
16002
‘ Fp=Fc-2-u ‘ Fb = Sita hamowania [kN] 226 +]
Fc = Sitazacisku [kN]
Day Mp = Moment hamowania [kNm]
Mp=2z-Fp* —ov : o &
o b° 72 z = Liczba hamulcow S
Doy = Efektywna srednica tarczy hamulcowej [m]
. . AT03]A] #0,= 2 m
Opcjonalnie = /10.6[A #Dy>2m
Y ®Dy < 2 m[3]0,05] T 51A
® dostgpne inne kolory Da>2m|ol01 | E 60h<7m
® czujnik wskazujgcy zuzycie klockow i status hamulca = B ‘bDi om
® czujnik temperatury oSS
® alternatywne materiaty oktadzin klockow N

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com 23



KTR-STOP® XXL-xxxx-F
Hamulce pasywne z pltywajacym zaciskiem

port cisnieniowy G 3/8 spust G 1/4
|
\ | \ [ [ \
[TTNIT JT T T I IT I TAT 1 m
i ; T i i L
=0 ST b
[ [ ‘
= CQ [} % o ! ‘ ‘
n| = ® ‘ | |
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© =
= s U :
(W - }
o o [eX ! —
1002
port cisnieniowy G 3/8
—
N
o)
$ruba z uchem M24
 Wymiary oraz masa zaleza od grubosci tarczy hamulcowej.
masa catkowita ok. 2200 kg " pojemnos¢ zacisku przypadajaca na 1 mm skoku - caly hamulec 92,4 cm?®
szerokosé okladziny klocka hamulcowego 340 mm maks. cisnienie robocze 220 bar
powierzchnia jednej oktadziny mat. organiczny 238 700 mm?2 grubosc¢ tarczy hamulcowej 60 mm - 120 mm
proszki spiekane = port ci$nieniowy G 3/8
maks. zuzycie klocka hamulcowego 8 mm spust G1/4
nominalny wspétczynnik tarcia 2 p=04 min. $rednica tarczy hamulcowej @DA 6 000 mm
catkowita powierzchnia ttoka - caly hamulec 924 cm? zakres temperatur pracy -20 °C do +50 °C
typ hamulca © sita zacisku strata sity ci$nienie otwarcia masa "
P F [kN] [%] [bar] [ka]
KTR-STOP® XXL-800-F 800 6 125 2200
KTR-STOP® XXL-1000-F 1000 4,5 150 2200
KTR-STOP® XXL-1200-F 1200 4 175 2200

2 Wspotczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikacji lub materiatu okfadziny. Zalecana konsultacja z KTR.
9 Inne wykonania na zaméwienie.

9 Ze skokiem 1 mm (po 0,5 mm zuzycia okladzin).

KTR-STOP® XXL = 1000 = F A = 80
. . . . . grubosc tarczy
hamulec KTR rozmiar sita zacisku ptywajacy wykonanie hamulcowej

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com



Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej
‘ DCmax = Da - 780 ‘

| Day=DA-330 |

Wymiary montazowe hamuica

0 0
1
‘E% o —— o] =
—k b
H = .
K R7n /]
E[0.7] /10,5 [B]
‘ Fp=Fg-2-p ‘ Fb = Sita hamowania [kN]
Fc = Sitazacisku [kN] SN ®
D Mp = Moment hamowania [kNm] @ =
Mp=z"Fp- 5 A,
2 z = Liczba hamulcow
Doy = Efektywna srednica tarczy hamulcowej [m] 80 +0,2

Opcjonalnie

® dostepne inne kolory

® czujnik wskazujgcy zuzycie klockow i status hamulca
® czujnik temperatury

® alternatywne materiaty oktadzin klockow

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com
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EMB-STOP XS-P-xx-F
Hamulce pasywne z pltywajacym zaciskiem

Elektromechaniczne systemy hamulcowe

(\f
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o
98 180
~
~
[ee]
Nel
)
i
'Wymiary oraz masa zalezg od grubosci tarczy hamulcowej.
EMB-STOP XS-P-xx-F
masa catkowita ok. 28 kg " grubo$é tarczy hamulcowej 10 mm - 30 mm
szeroko$¢ oktadziny klocka hamulcowego 70 mm napigcie zasilania 400 VAC, 50 Hz
powierzchnia jednej oktadziny mz;.nt;rga- 8 000 mm?2 przytacze przemystowe Han10B / HAN18EE (meskie)
proszki . .
. 5 800 mm? dopuszczalne ptywanie klockow do podstawy hamulca 5 mm
spiekane
zuzycie klocka hamulcowego na strong (maks.) 5 mm dopuszczalne ptywanie klockéw od podstawy hamulca 5 mm
::v;;:zlgzynmk taroia okladziny, wartos¢ nomi- p=04 min. $rednica tarczy hamulcowej @DA 300 mm
maks. sita zacisku 12 kN zakres temperatur pracy -20°C ... +50 °C
strata siy przy skoku 1 mm (po 0,5 mm na strong ) 10%

2 Wspétczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikacji lub materiatu oktadziny. Zalecana konsultacja z KTR.
Tolerancje zaleznie od szczeliny powietrznej.

Obliczenie sity hamowania

Fp=Fo-2-p Fb = Sitahamowania [kN]
Fc = Sitazacisku [kN]
Day Mp = Moment hamowania [kNm]

Mb=Z'Fb'Ta

z = Liczba hamulcow
D,y = Efektywna srednica tarczy hamulcowej [m]
s 5b EMB-STOP XS = P = 12 = F A = 10
POSO u " iy
zamawiania: hamulec EMB rozmiar pasywny sita zacisku p{)zl::fiquy wykonanie ng;k::jE (t;:(;jzy

26
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Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej

DCmax = DA - 195 ‘

D,y = DA - 86 |

Wymiary montazowe hamulca

min. 60

180 +0,3

min. 230

Opcjonalnie

M16

®0,,

® dostepne inne kolory

® czujnik wskazujacy zuzycie klockow i status hamulca
® czujnik temperatury

@ alternatywne materiaty oktadzin klockéw

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com
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EMB-STOP S-P-xx-F
Hamulce pasywne z pltywajacym zaciskiem

Elektromechaniczne systemy hamulcowe
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EMB-STOP S-P-xx-F
masa catkowita 93 kg
grubos¢ tarczy hamulcowej 25 - 35 mm
zuzycie klocka hamulcowego na strong (maks.) 4 mm
wspdtczynnik tarcia okladziny, wartog¢ nominalna 2 pu=04
sita zacisku, min. 30 kN
sita zacisku, maks. 50 kN
zakres temperatur pracy -30 do +50 °C
moc silnika 250 W
napigcie zasilania silnika 400 VAC
napigcie sygnatow elektrycznych 230 VAC /24 VDC
" Tolerancje zaleznie od szczeliny powietrznej.
2 Wspétczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikacji lub materiatu oktadziny. Zalecana konsultacja z KTR.
Obliczenie sity hamowania Fo=Fc-2-u F,b = Sitahamowania [kN]
Fc = Sitazacisku [kN]
Day Mp = Moment hamowania [kNm]
Mp=2z:Fp 5~ .
z = Liczba hamulcow
= Sredni rcz ulcowej
Dav Efektywna érednica tarczy hamulcowej [m
. EMB-STOP S S P = 50 = F A = 30
Sposob “ivwaiacy” bosé t
iania- . . . 'wa|gc . ruposcC tarcz!
Zamawiania: hamulec EMB rozmiar pasywny sita zacisku plywajacy wykonanie 9 2y
zacisk hamulcowej

28 Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com



Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej
@Dp = 500 ... 1000 mm @Da = 1000 ... 1800 mm @Da = 1800 ... 3000 mm

Day = DA - 130 Day = Dp - 110

Wymiary montazowe hamulca

M20

éRz 25

1. 170

min.

i

i

i

i

i

i

L

100 0,3

‘

‘

NINNI

ES

Day = DA - 105

380 +0,3
min. 430

Opcjonalnie

® dostegpne inne kolory

® czujnik wskazujgcy zuzycie klockéw i status hamulca
® czujnik temperatury

® alternatywne materiaty oktadzin klockow

Aktualizowany na biezaco katalog dostepny na stronie www.ktr.com
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KTR-STOP®? YAW S
Hamulce YAW

spust
G1/8

port cisnieniowy

port cisnieniowy

160"

$ruba z uchem

G1/8 G1/8 M8
N i
== 1 e
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fan
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~
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So | I—
135

22

122

196

' Wymiary oraz masa zalezg od grubosci tarczy hamulcowe;.

masa catkowita ok. 31,5 kg maks. sita zacisku 106 kN
szeroko$¢ oktadziny klocka hamulcowego 70 mm maks. cignienie robocze (up to p = 0.4) 160 bar
powierzchnia jednej oktadziny 10 400 mm? grubo$¢ tarczy hamulcowej® 10 mm - 30 mm
maks. zuzycie klocka hamulcowego 6 mm (material: mat. organiczny) | montaz hamulca po zewnetrznej 400 mm
nominalny wspétczynnik tarcia 2 p=04 min. $rednica tarczy hamulcowej @Da

catkowita powierzchnia tloka - caly hamulec 133 cm? montaz hamulca po wewnetrznej 00,

EZE: lr:;::éé PRI [P e FE 1 i L6 = @y 13,3cm? min. $rednica tarczy hamulcowej @D; o

port cisnieniowy G1/8 zakres temperatur pracy -20 °C do +50 °C
spust G 1/8

2 Wspotczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikacji lub materiatu okfadziny. Zalecana konsultacja z KTR.

9 Inna grubos¢ tarczy hamulcowej na zamowienie.

Obliczenie sity hamowania

Fo=Fc:2:u Fp = Sita hamowania [kN]
Fc = Sitazacisku [kN]
D Mp = Moment hamowania [kNm]
av
Mp=2z'Fp*— .
z = Liczba hamulcow
Dyy = Efektywna srednica tarczy hamulcowej [m]
KTR-STOP® YAW S A = 20
hamulec KTR rozmiar wykonanie grubos¢ tarczy hamulcowe;j

30
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montaz od wewnegtrznej

Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej

‘ Di min. =\ Dav?- 140+ Dy + 44900 ‘

‘ Day = \/ Df? - 40000 + 70 ‘

‘ DA min. = Dj + 170 ‘

Wymiary montazowe hamulca

montaz od zewnegtrznej

Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej

‘ Day = DA - 70 ‘

‘ Di maks. = DA - 175 ‘

min. 80

26
&
ES
[OV)
35403

122 <03
196 20,3
min. 235

Opcjonalnie

® dostepne inne kolory

® czujnik wskazujgcy zuzycie klockow i status hamulca
® czujnik temperatury

@ alternatywne materiaty oktadzin klockéw

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com
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KTR-STOP®? YAW M
Hamulce YAW

spust port cisnieniowy port cisnieniowy $ruba z uchem
G1/4 G1/4 G1/4 M10
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58 ®28
7L (3x58) ' Wymiary oraz masa zaleza od grubosci tarczy hamulcowej.
X
masa catkowita ok. 63 kg " maks. sita zacisku 203 kN
szeroko$¢ oktadziny klocka hamulcowego 108 mm maks. cisnienie robocze (do p = 0.4) 160 bar
powierzchnia jednej oktadziny 20 300 mm? grubosé tarczy hamulcowej 2 30 mm - 50 mm
maks. zuzycie klocka hamulcowego 7 mm (materiat: mat. organiczny) | montaz hamulca po zewnetrznej 560
mm
nominalny wspétczynnik tarcia ? pu=04 min. $rednica tarczy hamulcowej @Da
catkowita powierzchnia tloka - caly hamulec 254 cm? montaz hamulca po wewnetrznej 900
- — - - - mm
E::: Lr:;:gsc I [P ERE e R 1 i e =y 25,4 cm® min. $rednica tarczy hamulcowej @Dj
port ci$nieniowy G1/4 zakres temperatur pracy -20 °C do +50 °C
spust G1/4
2 Wspétczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikacji lub materiatu okladziny. Zalecana konsultacja z KTR.
9 Inna grubos¢ tarczy hamulcowej na zaméwienie.
Obliczenie sity hamowania Fo=Fo-2-p Fb = Sitahamowania [kN]
Fc = sitazacisku [kN]
Day Mp = Moment hamowania [kNm]
Mp=2z:Fp:—5 .
z = Liczba hamulcow
Dyy = Efektywna srednica tarczy hamulcowej [m]
KTR-STOP® YAW M A = 30
hamulec KTR rozmiar wykonanie grubos¢ tarczy hamulcowe;j

32

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com



montaz od wewnetrzne;j montaz od zewnetrznej

Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej

‘ Di min. =\ Day? - 200 * Dy + 46000 ‘

‘ Day = \/Df? - 36000 + 100 ‘ ‘ Day = D - 102 ‘

‘ DA min. = Dj + 250 ‘ ‘ Di maks. = DA - 240 ‘

Wymiary montazowe hamuica
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min. 111
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22 /10,1 18]
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Opcjonalnie -
30 0,2
® dostepne inne kolory 88 +10
® czujnik wskazujgcy zuzycie klockow i status hamulca —

® czujnik temperatury
@ alternatywne materiaty oktadzin klockéw

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com 33



KTR-STOP® YAW L
Hamulce YAW

spust

port cisnieniowy port cisnieniowy $ruba z uchem
G1/4 G1/4 G1/4 G1/4
= =
<15, 130 "' Wymiary oraz masa zalezg od grubosci tarczy hamulcowej.
375 (5x75)

masa catkowita ok. 176 kg " maks. sita zacisku 542 kN

szeroko$¢ oktadziny klocka hamulcowego 138 mm maks. ci$nienie robocze (do p = 0.4) 160 bar

powierzchnia jednej oktadziny 58 000 mm? grubosé tarczy hamulcowej ¥ 40 mm - 60 mm

maks. zuzycie klocka hamulcowego 7 mm (materiat: mat. organiczny)

montaz hamulca po zewnetrznej

nominalny wspétczynnik tarcia ?

2000 mm
u=04 min. $rednica tarczy hamulcowej @DA
catkowita powierzchnia tloka - caly hamulec 678 cm? montaz hamulca po wewnetrznej
pojemnos¢ zacisku przypadajgca na 1T mm skoku (patrz

2500 mm
3
str. 30) i il

port ci$nieniowy G1/4
G1/4

min. $rednica tarczy hamulcowej @Dj

zakres temperatur pracy

-20 °C do +50 °C
spust

2 Wspétczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikaciji lub materiatu oktadziny. Zalecana konsultacja z KTR.
9 Inna grubos¢ tarczy hamulcowej na zamowienie.

Obliczenie sity hamowania

Fo=Fc:2:u Fp = Sita hamowania [kN]
Fc = Sitazacisku [kN]
D Mp = Moment hamowania [kNm]
av
Mp=2z'Fp*— .
z = Liczba hamulcow
Dyy = Efektywna srednica tarczy hamulcowej [m]
KTR-STOP® YAW L A = 40
hamulec KTR rozmiar wykonanie grubosc¢ tarczy hamulcowe;j
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montaz od wewngtrznej montaZz od zewnegtrznej

Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej

‘ Di min. =VDav2 - 270 Dgy + 200000 ‘

‘ Day =\/Df? - 180000 + 135 ‘ ‘ Dgay = DA - 136 ‘

‘ DA min. = Dj + 320 ‘ ‘ Di maks. = DA - 320 ‘

Wymiary montazowe hamulca

M36
—
=

min. 160

90 +0,3
100
N
NE
Q
#
W g =an
E=
s
L

35

wDav

Opcjonalnie

® dostepne inne kolory L0 +0,2
® czujnik wskazujgcy zuzycie klockow i status hamulca
® czujnik temperatury

® alternatywne materialy oktadzin klockéw

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com 35



KTR-STOP® S-D
Hamulce aktywne z zaciskiem statym

$ruba z uchem port cisnieniowy $ruba z uchem
M10 G1/4 M10
] ¢
§ i o D —
= | ~ 5 =
I ] | L £ m S//
i i A o
H ¢h T
116
295
© o
anl
@ O—T%
N
®25
58 ' Wymiary oraz masa zalezg od grubosci tarczy hamulcowej.
174
masa catkowita ok. 67,5 kg " maks. sita zacisku 141 kN
szeroko$¢ oktadziny klocka hamulcowego 110 mm maks. cisnienie robocze 160 bar
powierzchnia jednej oktadziny mat. organiczny 21 000 mm? grubos$¢ tarczy hamulcowej 20 mm - 40 mm
proszki spiekane 14 000 mm? port ci$nieniowy G1/4
maks. zuzycie klocka hamulcowego 6 mm min. $rednica tarczy hamulcowej @DA 400 mm
nominalny wspotczynnik tarcia 2 u=04 zakres temperatur pracy -20 °C do +50 °C
catkowita powierzchnia tloka - caly hamulec 177 cm?
pojemnosc¢ zacisku przypadajgca na 1 mm skoku - caly hamulec 17,7 cm®

2 Wspotczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikacji lub materiatu okfadziny. Zalecana konsultacja z KTR.

$rednica tarczy hamulcowej [mm] 400 710 1000
moment hamowania [Nm] 16900 34400 50700

Obliczenie sity hamowania

Fp=Fo-2-p Fb, = Sitahamowania [kN]
Fc = Sitazacisku [kN]
D Mp = Moment hamowania [kNm]
av
Mp=2z:Fp* 75~ .
z = Liczba hamulcéw
Dyy = Efektywna srednica tarczy hamulcowej [m]
KTR-STOP® S-D A = 30
hamulec KTR rozmiar wykonanie gLUbOé'é tarc.zy
amulcowej

36 Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com



Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej

‘ DC maks. = DA - 230 ‘

| D,y = DA - 100 |

Wymiary montazowe hamuilca

min. 118

26

58 0,3

6503

174 <03
min. 225

Opcjonalnie

@ dostepne inne kolory

® czujnik wskazujacy zuzycie klockdw i status hamulca
® czujnik temperatury

@ alternatywne materialy oktadzin klockéw

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com
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KTR-STOP® M-D
Hamulce aktywne z zaciskiem statym

spust port cisnieniowy $ruba z uchem
G1/4 G1/4 M10
q; S
= = = |e _ T
© = =
2 Zl 8 2 §// %M
— ; al
H g
360
~
S S
N
n
o
~
@j ®28
oe 'Wymiary oraz masa zalezg od grubosci tarczy hamulcowej.
174
masa catkowita ok. 76 kg maks. sita zacisku 203 kN
szeroko$¢ oktadziny klocka hamulcowego 110 mm maks. cisnienie robocze 160 bar
powierzchnia jednej oktadziny mat. organiczny 26 000 mm? grubosc¢ tarczy hamulcowej 20 mm - 40 mm
proszki spiekane - port cisnieniowy G1/4
maks. zuzycie klocka hamulcowego 6 mm spust G 1/4
nominalny wspétczynnik tarcia ? pu=04 min. $rednica tarczy hamulcowej @Da 800 mm
catkowita powierzchnia tloka - caly hamulec 254 cm? zakres temperatur pracy -20 °C do +50 °C
pojemnos¢ zacisku przypadajaca na 1 mm skoku - caly hamulec 25,4 cm®
2 Wspétczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikaciji lub materiatu oktadziny. Zalecana konsultacja z KTR.
$rednica tarczy hamulcowej [mm] 800 1500 2000
moment hamowania [Nm] 56500 113300 153900
Obliczenie sity hamowania Fo=Fo-2-p Fb = Sitahamowania [kN]

-n
(]
Il

Sita zacisku [kN]

D Mp = Moment hamowania [kNm]
av
Mp=z-Fp- -

z = Liczba hamulcéw
Dyy = Efektywna srednica tarczy hamulcowej [m]
KTR-STOP® M-D A = 30
hamulec KTR rozmiar wykonanie grubosc¢ tarclzy
hamulcowej

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com



Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej

‘ DC maks. = DA - 245 ‘

| Day = DA - 104 |

Wymiary montazowe hamulca

<
>
[0]0,05
— o
E A—
s . < = el £ ,
2 58 +0,3 - ot N
174 +0.3 =
min. 225 = B
4 loNeo
/10,3 A
Z10,151A
0,05 :
(=10.055 7= /1018
Opcjonalnie ANE
® dostepne inne kolory AN
® czujnik wskazujgcy zuzycie klockow i status hamulca 30 £0.2
® czujnik temperatury 88 +05

@ alternatywne materiaty oktadzin klockéw

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com



KTR-STOP® XS-A-F
Hamulce aktywne z ptywajacym zaciskiem

port cisnieniowy
G1/8

port cisnieniowy
G1/8

201

180
O
& @{@
e : § 3
SINGF sy

) Wymiary oraz masa zaleza od grubosci tarczy hamulcowe;.

masa catkowita ok. 18 kg maks. sita zacisku 16,5 kN
szeroko$¢ oktadziny klocka hamulcowego 70 mm maks. cisnienie robocze 105 bar
powierzchnia jednej oktadziny mat. organiczny 8 000 mm? grubos$¢ tarczy hamulcowej 10 mm - 30 mm
proszki spiekane 5 800 mm? port ci$nieniowy G1/8
maks. zuzycie klocka hamulcowego 5 mm spust G1/8
nominalny wspétczynnik tarcia ? u=04 dopuszczalne ptywanie klockéw do podstawy hamulca 5 mm
catkowita powierzchnia ttoka - caly hamulec 15,9 cm? dopuszczalne ptywanie klockéw od podstawy hamulca 5 mm
pojemnosc¢ zacisku przypadajgca na 1 mm skoku - caty hamulec 1,59 cm?® min. $rednica tarczy hamulcowej @Da 300 mm
zakres temperatur pracy -20 °C do +50 °C

2 Wspétczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikacji lub materiatu oktadziny. Zalecana konsultacja z KTR.

$rednica tarczy hamulcowej [mm] 315 560 800
moment hamowania [Nm] 1510 3120 4710
Obliczenie sity hamowania Fo=For2-u Fb = Silahamowania [kN]
Fc = Sitazacisku [kN]
D Mp = Moment hamowania [kNm]
av
Mp=z-Fp* 5~ .
z = Liczba hamulcow
Dyy = Efektywna srednica tarczy hamulcowej [m]
KTR-STOP® XS = A = F A = 30
. . . grubosc tarczy
hamulec KTR rozmiar aktywny ptywajacy wykonanie hamulcowej

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com



Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej

‘ DC maks. = DA - 195 ‘

| D,y = DA - 86 |

Wymiary montazowe hamulca

min. 60

M16

68

min. 230

I

|

|

|
|
#D¢

oD,

Opcjonalnie

® dostepne inne kolory

® czujnik wskazujgcy zuzycie klockow i status hamulca
® czujnik temperatury

@ alternatywne materiaty oktadzin klockéw

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com 41



KTR-STOP® S-A-F
Hamulce aktywne z ptywajacym zaciskiem

$ruba z uchem
M10

port cisnieniowy
G1/4

277"

258
95

$ruba z uchem
M10

-
100

145

s |

312

spust

G1/8

port cisnieniowy
G1/4

' Wymiary oraz masa zalezg od grubosci tarczy hamulcowej.

masa catkowita ok. 76 kg ¥ maks. sita zacisku 55 kN
szeroko$¢ oktadziny klocka hamulcowego 125 mm maks. cisnienie robocze 125 bar
powierzchnia jednej oktadziny mat. organiczny 28 700 mm? grubos$¢ tarczy hamulcowej 20 mm - 40 mm
proszki spiekane 26 800 mm? port ci$nieniowy G1/4
maks. zuzycie klocka hamulcowego 6 mm spust G1/8
nominalny wspétczynnik tarcia ? u=04 dopuszczalne ptywanie klockéw do podstawy hamulca 5 mm
catkowita powierzchnia tloka - caly hamulec 44,2 cm? dopuszczalne ptywanie klockéw od podstawy hamulca 10 mm
pojemnosc¢ zacisku przypadajgca na 1 mm skoku - caty hamulec 4,42 cm® min. $rednica tarczy hamulcowej @Da 500 mm
zakres temperatur pracy -20 °C do +50 °C

2 Wspétczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikacji lub materiatu oktadziny. Zalecana konsultacja z KTR.

s$rednica tarczy hamulcowej [mm] 500 710 1000
moment hamowania [Nm] 8100 12700 19100
Obliczenie sity hamowania ‘ Fo=Fc:2-u ‘ Fb = Silahamowania [kN]
Fc = Sitazacisku [kN]
D Mp = Moment hamowania [kNm]
av
Mp=z-Fp* 5 .
z = Liczba hamulcow
D,y = Efektywna srednica tarczy hamulcowej [m]
KTR-STOP® S = A = F A = 30
. . . grubosc tarczy
hamulec KTR rozmiar aktywny ptywajacy wykonanie hamulcowej

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com



Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej
do @Dp = 1000 mm

od DDA = 1000 mm do @Dp = 1800 mm

od DDA = 1800 mm

@ alternatywne materiaty oktadzin klockéw

‘ DC maks. = DA - 260 ‘ ‘ DC maks. = DA - 250 ‘ ‘ DC maks. = DA - 240 ‘
| Day = DA - 130 | | Day = Da - 120 | | Day = DA - 110 |
Wymiary montazowe hamulca
(510,05
/\/!’\/\ g —— =
7 S E———— 1 B
- | M —
% . e o |
2 g | | 2 Z | =
gl ™ | | NES i HI=
@ -—— - D 2 U
! o) Il Ke
380 +0,3 O
min. 425 90 +1 ]
[l
© 30202 | 1
it e
Opcjonalnie T =
® dostepne inne kolory Eﬂlﬁo STh
® czujnik wskazujgcy zuzycie klockow i status hamulca =~—{£]0.15TA
® czujnik temperatury = ZW—// 0.118
& 0

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com
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KTR-STOP® M-A-F
Hamulce aktywne z ptywajacym zaciskiem

Hydrauliczne systemy hamulcowe

$ruba z uchem $ruba z uchem
M10 M10

port cisnieniowy
G1/4

#88,5

378"

240"

port cisnieniowy
G1/4

G1/8

@ spust
o
N

100

'Wymiary oraz masa zalezg od grubosci tarczy hamulcowej.

KTR-STOP® M-A-F

masa catkowita ok. 172 kg " maks. sita zacisku 130 kN
szeroko$¢ oktadziny klocka hamulcowego 200 mm maks. cisnienie robocze 115 bar
powierzchnia jednej oktadziny mat. organiczny 57 900 mm? grubos¢ tarczy hamulcowej 25 mm - 50 mm

proszki spiekane 53 500 mm? port cisnieniowy G 1/4
maks. zuzycie klocka hamulcowego 8 mm spust G1/8
nominalny wspétczynnik tarcia 2 u=04 dopuszczalne plywanie klockéw do podstawy hamulca 5 mm
catkowita powierzchnia tloka - caly hamulec 113 cm? dopuszczalne ptywanie klockéw od podstawy hamulca 10 mm
pojemnosc¢ zacisku przypadajgca na 1 mm skoku - caty hamulec 11,3 cm?® min. $rednica tarczy hamulcowej @Da 800 mm

zakres temperatur pracy -20 °C do +50 °C

2 Wspétczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikaciji lub materiatu oktadziny. Zalecana konsultacja z KTR.

Moment hamowania [Nm] dla tarczy @ [mm]

$rednica tarczy hamulcowej [mm] 800 1500 2000
moment hamowania [Nm] 31200 67600 93600
Obliczenie sity hamowania Fp=Fo-2-p Fpb = Sita hamowania [kN]
Fc = Sitazacisku [kN]
Mp = Moment hamowania [kNm]
av
Mp=2z:Fp*—5~ .
z = Liczba hamulcow
D,y = Efektywna srednica tarczy hamulcowej [m]
) KTR-STOP® M = A = F A = 40
Sposcb grubosc tarczy
zamawiania: ; . .
hamulec KTR rozmiar aktywny ptywajacy wykonanie hamulcowej
44 Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com



‘ DC maks. = DA - 410 ‘

| Day = DA - 200 |

Wymiary montazowe hamulca

min. 152
yan)
\
)
p

350 +0,3

min. 502

Opcjonalnie

® dostepne inne kolory

® czujnik wskazujgcy zuzycie klockow i status hamulca
® czujnik temperatury

@ alternatywne materiaty oktadzin klockéw

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com
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EMB-STOP S-A-xx-F Lever
Hamulce aktywne z ptywajacym zaciskiem

Elektromechaniczne systemy hamulcowe

300
EMB-STOP S-A-xx-F Lever
masa catkowita 90 kg
grubos$¢ tarczy hamulcowej 25 - 35 mm
zuzycie klocka hamulcowego na strong (maks.) 4 mm
wspotczynnik tarcia oktadziny, warto$¢ nominalna ? pu=04
sita zacisku, min. 30 kN
sita zacisku, maks. 60 kN
zakres temperatur pracy -30 do +50 °C
moc silnika 300 W
napiecie zasilania silnika 230 VAC
napiecie sygnatow elektrycznych 230 VAC / 24 VDC

" Tolerancje zaleznie od szczeliny powietrznej.
2 Wspétczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikacji lub materiatu oktadziny. Zalecana konsultacja z KTR.

Obliczenie sity hamowania Fo=Fc:2-u Fb = Sita hamowania [kN]
Fc = Sitazacisku [kN]
Day Mp = Moment hamowania [kNm]
Mp=z-Fp* = . ,

z = Liczba hamulcow

D,y = Efektywna $rednica tarczy hamulcowej [m]
s 5b EMB-STOP S = A = 50 = F L = 30

POSO! u — P

zamawiania: hamulec EMB rozmiar aktywny sita zacisku p{)zl::fiquy wykonanie ng;k::jE (t)iczjzy

46 Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com



Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej

@D = 500 ... 1000 mm

‘ DC maks. = DA - 130 ‘ ‘ DC maks. = DA - 110

Wymiary montazowe hamuica

@Da = 1000 ... 1800 mm

@D = 1800 ... 3000 mm

DC maks. = DA - 105

min. 170

100 £0,3

35

380 £0,3
min. 430

Opcjonalnie

® dostepne inne kolory

® czujnik wskazujacy zuzycie klockow i status hamulca
® czujnik temperatury

@ alternatywne materiaty oktadzin klockéw

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com
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EMB-STOP M-A-xx-F Lever
Hamulce aktywne z ptywajacym zaciskiem

1)
302+7
277
0
470
e w® © o
e © 12 3
s B ° = .
()
AT
A
Y g
o
s {1 eA )

278
147

367

o

175
145

i
T

120

masa catkowita 115 kg

grubos$¢ tarczy hamulcowej 25-35mm
zuzycie klocka hamulcowego na strong (maks.) 4 mm

wspofczynnik tarcia oktadziny, warto$¢ nominalna 2 u=04

sita zacisku, min. 80 kN

sita zacisku, maks. 125 kN

zakres temperatur pracy -30 do +50 °C
moc silnika 300 W

napigcie zasilania silnika 24 VDC

napigcie sygnatow elektrycznych 230 VAC / 24 VDC

" Tolerancje zaleznie od szczeliny powietrznej.

2 Wspotczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikacji lub materiatu okfadziny. Zalecana konsultacja z KTR.

Obliczenie sity hamowania Fo=Fc:2-u Fb Sita hamowania [kN]
Fe Sita zacisku [kN]
Day Mp Moment hamowania [kNm]
Mp=2z-Fp- D)
z Liczba hamulcow
Day Efektywna $rednica tarczy hamulcowej [m]
EMB-STOP M = A = 125 L = 35
hamulec EMB rozmiar aktywny sita zacisku p{ywéquy wykonanie grubosé tarc.zy
zacisk hamulcowej

48

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com



Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej
@Dp = 800 mm

| Day=Da-130 |

Wymiary montazowe hamulca

BN

min. 120

\P
T/

3500,3

min. 470

Opcjonalnie

® dostepne inne kolory

® czujnik wskazujacy zuzycie klockdw i status hamulca
® czujnik temperatury

@ alternatywne materialy oktadzin klockéw

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com
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EMB-STOP L-A-xx-F Lever
Hamulce aktywne z ptywajacym zaciskiem

Elektromechaniczne systemy hamulcowe

1)

430 +6

120

52,5

743
150

100

50
100
150
223

EMB-STOP L-A-xx-F Lever

masa catkowita 280 kg
grubosc¢ tarczy hamulcowej 25-40 mm
zuzycie klocka hamulcowego na strong (maks.) 5 mm
wspdtczynnik tarcia okladziny, wartog¢ nominalna pu=04

sita zacisku, min. 125 kN

sita zacisku, maks. 375 kN

zakres temperatur pracy -30 do +50 °C
moc silnika 1100 W
napigcie zasilania silnika 400 VAC

napigcie sygnatow elektrycznych

230 VAC /24 VDC

" Tolerancje zaleznie od szczeliny powietrznej.

2 Wspétczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikacji lub materiatu oktadziny. Zalecana konsultacja z KTR.

Obliczenie sity hamowania Fp=Fg-2-u Fb = Sitahamowania [kN]
Fc = Sitazacisku [kN]
Day Mp = Moment hamowania [kNm]
Mp=z-Fp- 5
z = Liczba hamulcow
D,y = Efektywna srednica tarczy hamulcowej [m]
) EMB-STOP L = A = 380 B L 30
Sposoéb “olvwaiaoy” bose t
Zamawiania: hamulec EMB rozmiar aktywny sita zacisku plywajacy wykonanie grubose tarczy
zacisk hamulcowej
50 Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com



Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej
@Dp < 1800 mm @Dp > 1800 mm

Day = DA - 130 Day = DA - 120

Wymiary montazowe hamulca

12x @26

H i @242 T
0 - 875
v/mm@l—m—@—FQ—lm@H \660o- J 5

TN
7N
N

e : e & o
8 : 1 4 min. 87,5
S _lss| L@zu
‘ 40
| ) ]

| " — FE—
] E 8§ 3 s g

=y = = T A g g
E - - E

Opcjonalnie

@ dostepne inne kolory

@ czujnik wskazujgcy zuzycie klockow i status hamulca
® czujnik temperatury

® alternatywne materialy oktadzin klockow

Aktualizowany na biezaco katalog dostepny na stronie www.ktr.com



EMB-STOP XS-A-xx-F
Hamulce aktywne z ptywajacym zaciskiem

Elektromechaniczne systemy hamulcowe

= g |
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T gyt oy o =
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180 » Wymiary oraz masa zaleza od grubosci tarczy hamulcowej.
EMB-STOP XS-A-xx-F
masa catkowita ok. 25 kg " grubos$é tarczy hamulcowej 10 mm - 30 mm
szeroko$¢ oktadziny klocka hamulcowego 70 mm napiecie zasilania 400 VAC, 50 Hz
powierzchnia jednej oktadziny ﬁ:;.nc;rga- 8 000 mm? przytacze przemystowe Han10B / HAN18EE (meskie)
proszki . .
] 5 800 mm? dopuszczalne ptywanie klockéw do podstawy hamulca 5 mm
spiekane
zuzycie klocka hamulcowego na strone (maks.) 5 mm dopuszczalne ptywanie klockow od podstawy hamulca 5 mm
:v;ﬁglzc)zynmk tarcia okdadziny, wartos¢ nomi- u=04 min. érednica tarczy hamulcowej @°* 300 mm
maks. sita zacisku 12 kN zakres temperatur pracy -20°C ... +50 °C

2 Wspotczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikacji lub materiatu okfadziny. Zalecana konsultacja z KTR.

Obliczenie sity hamowania

Fp=Fg-2-u Fp = Sita hamowania [kN]
Fc = Sitazacisku [kN]
" . Day Mp = Moment hamowania [kNm]
=z+Fp -
b b’ 72 z = Liczba hamulcow
D,y = Efektywna srednica tarczy hamulcowej [m]
s 5b EMB-STOP XS = A = 12 = F A = 10
POSO! u — P
zamawiania: hamulec EMB rozmiar aktywny sita zacisku pfﬁ::filﬁfy wykonanie gLua::jI(:: ;?/;ijy

52
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Wymiary montazowe hamulca
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EMB-STOP S-A-xx-F

Hamulce aktywne z ptywajacym zaciskiem

Elektromechaniczne systemy

hamulcowe

“© IN\V@
+ o
© [0
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270
380 » Wymi lezg od grubosci j
'ymiary oraz masa zaleza od grubosci tarczy hamulcowej.
EMB-STOP S-A-xx-F
masa catkowita ok. 90 kg
grubos$¢ tarczy hamulcowej 25 - 35 mm
zuzycie klocka hamulcowego na strong (maks.) 4 mm
wspotczynnik tarcia oktadziny, wartos¢ nominalna ? pu=04
sita zacisku, min. 30 kN
sita zacisku, maks. 60 kN
zakres temperatur pracy -30 do +50 °C
moc silnika 250 W
napiecie zasilania silnika 400 VAC
napiecie sygnatow elektrycznych 230 VAC / 24 VDC

2 Wspotczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikacji lub materiatu okfadziny. Zalecana konsultacja z KTR.

Obliczenie sity hamowania Fo=For2-u Fb = Silahamowania [kN]
Fc = Sitazacisku [kN]
Day Mp = Moment hamowania [kNm]
Mp=z:Fp*—5
z = Liczba hamulcow
Dyy = Efektywna srednica tarczy hamulcowej [m]
) EMB-STOP S = A = 50 F A = 30
Sposoéb “olvwaiacy” bos6 t
Zamawiania: hamulec EMB rozmiar aktywny sita zacisku plywajacy wykonanie grubose tarczy
zacisk hamulcowej
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Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej
@Dp = 500 ... 1000 mm

Day = DA - 130

Wymiary montazowe hamulca

Day=Da- 110

in. 170

min.

100 0,3

35

380 +0,3

min. 430

Opcjonalnie

@ dostepne inne kolory

@ czujnik wskazujgcy zuzycie klockow i status hamulca
® czujnik temperatury

® alternatywne materialy oktadzin klockow

Aktualizowany na biezaco katalog dostepny na stronie www.ktr.com
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DA = 1800 mm

Day = DA - 105
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®Da

[7]0,05 »—-—

@ Dc
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EMB-STOP L-A-xx-F
Hamulce aktywne z ptywajacym zaciskiem

Elektromechaniczne systemy hamulcowe

I
IN]
~

EMB-STOP L-A-xx-F

masa catkowita 235 kg

grubos$¢ tarczy hamulcowej 25-40 mm
zuzycie klocka hamulcowego na strong (maks.) 8 mm

wspotczynnik tarcia oktadziny, warto$¢ nominalna ? p=04

sita zacisku, min. 125 kN

sita zacisku, maks. 375 kN

zakres temperatur pracy -30 do +50 °C
moc silnika 1500 W

napigcie zasilania silnika 400 VAC

napigcie sygnatow elektrycznych 230 VAC /24 VDC

2 Wspétczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikacji lub materiatu oktadziny. Zalecana konsultacja z KTR.

Obliczenie sity hamowania Fo=Fc:2-u Fb = Sita hamowania [kN]
Fc = Sitazacisku [kN]
Day Mp = Moment hamowania [kNm]
Mp=2z-Fp- 5
z = Liczba hamulcow
D,y = Efektywna $rednica tarczy hamulcowej [m]
) EMB-STOP L = A = 380 F A 30
Sposéb Poa— v
Zamawiania: hamulec EMB rozmiar aktywny sita zacisku plywajacy wykonanie grubose tarczy
zacisk hamulcowej
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Obliczenia dotyczace tarczy hamulcowej
@Dp < 1800 mm

Day = DA - 130

Wymiary montazowe hamuica

(/o8]

o et W Y

@Dp > 1800 mm

Day = DA - 120

A A

wizd g5

2 2 7 N2 NI N2

min. 87,5

f

P

@Dav

7 E
A

=0

- min. 87,5
L@u 2

150 0.2
150 0,2

min.

Opcjonalnie

@ dostepne inne kolory

@ czujnik wskazujgcy zuzycie klockow i status hamulca
® czujnik temperatury

® alternatywne materialy oktadzin klockow

Aktualizowany na biezaco katalog dostepny na stronie www.ktr.com
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EMB-STOP 2L-A-xx-F Lever
Hamulce aktywne z ptywajacym zaciskiem

Elektromechaniczne systemy hamulcowe

max. 600

T
-

max. 760

EMB-STOP 2L-A-xx-F Lever

masa catkowita 600 kg
grubos$¢ tarczy hamulcowej 30 - 45 mm
zuzycie klocka hamulcowego na strong (maks.) 3 mm
wspotczynnik tarcia oktadziny, warto$¢ nominalna pu=04

sita zacisku, min.

500 kN (=2x250 kN)

sita zacisku, maks.

700 kN (=2x350 kN)

zakres temperatur pracy -30 do +50°C
moc silnika 3000 W
napiecie zasilania silnika? 24VDC

napiecie sygnatow elektrycznych

230 VAC /24 VDC

" Wspotczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikacii lub materiatu okladziny. Zalecana konsultacja z KTR.

? Inne napigcie zasilania na zamowienie.
Tolerancje zaleznie od szczeliny powietrznej.

Obliczenie sity hamowania

Fp=Fg-2-u Fp = Sitahamowania [kN]
Fc = sitazacisku [kN]
Day Mp = Moment hamowania [kNm]
Mp=2z-Fp- 5
z = Liczba hamulcow
D,y = Efektywna $rednica tarczy hamulcowej [m]
) EMB-STOP 2L = A = 700 F L = 45
Sposoéb “olvwaiaoy” bose t
Zamawiania: hamulec EMB rozmiar aktywny sita zacisku plywajacy wykonanie grubose tarczy
zacisk hamulcowej
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EMB-STOP 2XL-A-xx-F Lever
Hamulce aktywne z pltywajacym zaciskiem

Elektromechaniczne systemy hamulcowe

135

415 160

£27+10"

DEOE)

60)

181

EMB-STOP 2XL-A-xx-F Lever

masa catkowita 950 kg
grubos$¢ tarczy hamulcowej 50 — 60 mm
zuzycie klocka hamulcowego na strong (maks.) 4 mm

maks. szczelina powietrzna na strone 4 mm
wspélczynnik tarcia okladziny, warto$é nominalna " u=04

sita zacisku, min.

800 kN (=2x400 kN)

sita zacisku, maks.

1600 kN (=2x800 kN)

zakres temperatur pracy -20 do +50°C
pobor mocy 3000 W

napiecie zasilania silnika 400 VAC @ 50Hz
napiecie sygnatow elektrycznych 24VDC

 Wspétczynnik tarcia zalezy odpowiednio od aplikaciji lub materiatu oktadziny. Zalecana konsultacja z KTR.

Tolerancje zaleznie od szczeliny powietrznej.

Obliczenie sity hamowania

Fo=Fg-2-q Fb = Sita hamowania [kN]
Fc = Sitazacisku [kN]
" - Day Mp = Moment hamowania [kNm]
=7 Fn e 2
b b’72 z = Liczba hamulcow
D,y = Efektywna $rednica tarczy hamulcowej [m]
s 5b EMB-STOP 2XL = A = 1600 = F L = 60
POSO! « o P
zamawiania: hamulec EMB rozmiar aktywny sita zacisku pz :;L?(Cy wykonanie gLuat;:j; ;?A:ijy
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IntelliRamp®
Elektroniczny system sterowania

IntelliRamp® jest elektronicznym uktadem sterowania umozliwiajgcym przeprowadzanie programowo sterowanych, precy-
zyjnych procesow hamowania. Nasze hamulce w potaczeniu ze sterownikami IntelliRamp® wykorzystywane sa w zaawanso-

wanych aplikacjach:

©® Rampowo wspierany proces hamowania
O Hamowanie ze statg sitg
O Hamowanie w stalym przedziale czasowym

O Hamowanie z utrzymaniem statej predkosci obrotowej

Kontrola przekraczania predkosci obrotowe;j

Blokada ruchu powrotnego

® Sterowanie za pomocg joysticka

T iy . .
e ® Zdalne sterowanie online

Dziatanie / Budowa

System IntelliRamp® kontroluje site zacisku hamulca, a tym samym wynikajaca z niej site hamowania. Umozliwia to precyzyjne
sterowanie hamulcami hydraulicznymi, jak i elektromechanicznymi, zgodnie z instrukcja obstugi. Sercem systemu jest kompu-
ter sterujgcy wyposazony w ekran dotykowy. Komputer przejmuje wszystkie operacje obliczeniowe i monitoring, ktore sg ko-
nieczne do sterowania i kontrolowania systeméw hamulcowych. Ponadto IntelliRamp® steruje i monitoruje takze dziatanie za-
silacza hydraulicznego w hydraulicznym systemie hamulcowym. W tym celu, rejestrowane sg przez system charakterystyczne
zmienne, takie jak poziom oleju, temperatura oleju i ci$nienie hydrauliczne. Poza tym caty system posiada zasilanie awaryjne,
aby umozliwi¢ przeprowadzenie petnego cyklu hamowania w przypadku awarii zasilania. Pozwala to zachowaé petng kontrolg
nad systemem hamulcowym, nawet w krytycznych warunkach przy jednoczesnym zapobieganiu uszkodzeniom maszyny.

Obstuga

System sterowania jest obstugiwany za pomocg ekranu dotykowego z menu. Inne elementy posredniczace nie sg konieczne,
co znacznie ufatwia obstuge i zwigksza niezawodnos¢ IntelliRamp®. Oczywiscie wiele standardowych systeméw (np. G.
Profibus, EtherCAT, itp.) jest rowniez dostgpnych jako opcje magistral komunikacji.

Rampowo wspierany proces hamowania

Rampowo wspierany proces hamowania jest aktywowany przez sygnat niewrazliwy na przerwanie przewodu. Proces odbywa
sie w zamknietym obwodzie sterowania predkoscia w funkcji czasu. Poniewaz sterowanie proporcjonalne nie jest w tym przy-
padku konieczne, system jest bezpieczny w przypadku awarii zasilania, tzn. bedzie dziata¢ nawet w przypadku braku doptywu
pradu. Rampa jest okreslona przez znamionowa predkos¢ obrotowa i czas hamowania, biorac tg predkos¢ pod uwage.
Poniewaz predkos¢, ktéra jest bliska zeru, nie moze by¢ doktadnie mierzona, w procesie hamowania nastepuje zwigkszenie
sity hamowania do osiggniecia petnej wartosci z pewng predkoscig w okresie, ktory jest do zdefiniowania.

Dla procesu rampowego jest definiowany zakres tolerancji, w ktérym to zakresie odbywa si¢ sterowanie. Spadek ponizej
tego zakresu powoduje, ze hamulec zostaje odblokowany, przekroczenie tego zakresu powoduje catkowite zacisniecie ha-
mulca. Zakres tolerancji moze by¢ definiowany w sposob elastyczny. Im blizej wartosci zdefiniowanej, tym doktadniejsza jest
kontrola, ale jednoczes$nie tym bardziej raptowna reakcja.
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W celu uniknigcia udaréw na poczatku procesu hamowania, sterownik oblicza nacisk hamowania, ktory teoretycznie jest
potrzebny, aby osiagna¢ wymagana charakterystyke rampowa. Zapobiega to zbyt gwattownemu hamowaniu.

IntelliRamp® umozliwia uzyskanie trzech ramp hamowania, z ktérych kazda moze by¢ ustawiona oddzielnie i realizacja kazdej
moze by¢ rozpoczeta niezaleznie od pozostatych.

Wykres rampowo wspieranego procesu hamowania

typ rampy — Hamowanie ze statg sita:
1200

Wyhamowanie z wyzszej predkosci trwa dtuzej, wyha-
1000 mowanie z nizszej predkosci trwa kroce;.

— Hamowanie w statym przedziale czasowym:
800

Taki sam przedziat czasowy jest przyjety na wyhamo-

600 wanie z roznych predkosci, co oznacza, ze przy wyzszej

obr./min.

predkosci hamulec dziata mocnie;.

400 — Hamowanie z utrzymaniem stafej predkosci obrotowej:

2007 Sytuacja utrzymywania statej predkosci obrotowej tylko

— za pomocg hamulca.

sekundy

Opis dziatania

Kontrola przekraczania predkosci obrotowej

Program kontroli przekraczania predkosci reaguje elastycznie w zakresie zdefiniowanych wartosci. Mozna okresli¢ dwie war-
tosci bedace nastawg sterownika PLC, powodujgc aktywacje hamowania rampowego lub awaryjnego zatrzymania bez jakie-
gokolwiek sterowania procesem hamowania. Program kontroli przekraczania predkosci moze by¢ wigczony lub wytaczony.

Blokada ruchu powrotnego

Pozwala na kontrole predkosci obrotowej. W przypadku niewtasciwego kierunku obrotu proces hamowania zostaje aktywo-
wany lub uniemozliwione zostaje uruchomienie urzadzenia. Zdefiniowana liczba uruchomien zapobiega restartowi, jesli liczba
zostata przekroczona, chronigc urzadzenie przed obrotami wstecznymi w przypadku uszkodzenia uktadu napedowego.

Sterowanie za pomoca joysticka
Jest to mozliwosc¢ korzystania z hamulca, jak np. z hamulca w samochodzie. Wigksze wychylenie joysticka, powoduje mocniej-
sze zaciskanie si¢ hamulca na tarczy.

Zdalne sterowanie online

Zdalne sterowanie online umozliwia zaréwno wywotanie statusu sterownika, jak i ingerencje przez sie¢ w sam proces. Istnieje

mozliwo$¢ zaprogramowania sterowania z odlegtej lokalizacji.
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KTR-STOP®? RL S
Rotor Lock
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Deff. =
ML=z-F_-
2
FL = Sitanacisku [kN]
ML = Moment obr. blokowania [kNm]
z = Liczba modutow Rotor Lock
Deff, = Srednica podziatowa tarczy do blokady
[m]
masa ok. 90 kg Srednica ttoka 120 mm
maks. skok 80 mm powierzchnia tloka przy skoku w przod 113,10 cm?
maks. sita nacisku " 2000 kN powierzchnia tloka przy skoku w tyt 74,61 cm?
maks. cisnienie robocze 250 bar objetosc¢ oleju na 1 mm skoku 11,3cm?
maks. sita przy skoku w przod F+ 283 kN objetos¢ oleju na 75 mm skoku (petny skok) 848,2 cm®
maks. sita przy skoku w tyt F- 187 kN port ci$nieniowy G1/4
" Nalezy pamigtaé, ze sita nacisku dotyczy tylko modutu Rotor Lock.
KTR-STOP® RL S = A = 295 = 154
KTR Rotor Lock rozmiar wykonanie diugo$¢ montazowa $rednica DK
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wersja hydrauliczna wersja mechaniczna

Wymiary montazowe

obudowa

min. 35
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KTR-STOP®? RL M
Rotor Lock
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Deff. IS l
ML=z-F_-
2
FL = Sitanacisku [kN]
ML = Moment obr. blokowania [kNm]
z = Liczba modutow Rotor Lock
Deff, = Srednica podziatowa tarczy do blokady
[m]
masa ok. 150 kg $rednica ttoka 120 mm
maks. skok 80 mm powierzchnia tloka przy skoku w przod 113,10 cm?
maks. sita nacisku " 4000 kN powierzchnia tloka przy skoku w tyt 74,61 cm?
maks. ci$nienie robocze 250 bar objetosc¢ oleju na 1 mm skoku 11,3cm?
maks. sita przy skoku w przod F+ 283 kN objetos¢ oleju na 75 mm skoku (petny skok) 848,2 cm®
maks. sita przy skoku w tyt F- 187 kN port ci$nieniowy G1/4
" Nalezy pamigtag, ze sita nacisku dotyczy tylko modutu Rotor Lock.
KTR-STOP® RL M = A = 355 = 214
KTR Rotor Lock rozmiar wykonanie diugo$¢ montazowa $rednica DK
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wersja hydrauliczna wersja mechaniczna

Wymiary montazowe

obudowa

min. 35
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EMB-STOP RL S
Rotor Lock

Systemy elektromechaniczne

L+h 332
5x30° 39 £1 max 177
& 75 ©
E/ 7 p -
! Lo =
!(/F ) i o o)
! £
[ |
s J — L S U S B 4 it )
S ! Lo
1 \/ \/ H o o
— L }

max 428

EMB-STOP RL S
maks. skok (h) 75 mm moc silnika 1,1 kW
maks. sita nacisku” 2000 kN napigcie zasilania silnika 230/400 VAC
maks. sita przy skoku w przéd F+ 160 kN napigcie sygnatow elektrycznych 230 VAC /24 VDC
maks. sita przy skoku w tyt F- 160 kN predko$¢ przy 50 Hz 160 mm/min.
masa catkowita, ok.? 150 kg przytacze przemystowe Han10B / HAN18EE (meskie)

" Nalezy pamigtaé, ze sita nacisku dotyczy tylko modutu Rotor Lock.
2 Masa przy L = 355.

s 5b EMB-STOP RL S = E = 697 = CON

posd

zamawiania: EMB Rotor Lock rozmiar elektromechaniczny | diugos¢ montazowa (L) typ przylacza
(patrz tabela obok)
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Liczba modutéw Rotor Lock
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Wymiary montazowe
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EMB-STOP RL M
Rotor Lock

Systemy elektromechaniczne

L+h

332

75

77 30
’Y‘\

24017
|
i
|

0
2

@245

TN
TN

o —
TN

max 177

max 428

EMB-STOP RL M
maks. skok (h) 75 mm moc silnika 1,1 kW
maks. sita nacisku” 4000 kN napigcie zasilania silnika 400 VAC
maks. sita przy skoku w przéd F+ 160 kN napigcie sygnatow elektrycznych 230 VAC /24 VDC
maks. sita przy skoku w tyt F- 160 kN predko$¢ przy 50Hz 160 mm/min.
masa catkowita, ok.? 190 kg przytacze przemystowe Han10B / HAN18EE (meskie)
" Nalezy pamigtaé, ze sita nacisku dotyczy tylko modutu Rotor Lock.
2 Masa przy L = 355.
) EMB-STOP RL M E 355 CON
Sposéb : ;
iania- . . L0 . rzyigcza
Zamawiania: EMB Rotor Lock rozmiar elektromechaniczny | diugos¢ montazowa (L) yp przyia
(patrz tabela obok)
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KTR-STOP® NC
Hydrauliczny system zaciskowy

Bezpieczny, pasywny system zaciskowy i hamujacy

Ls
—
%)
_ 7ﬁt‘ ()7 R g _ )
o % &l /
=
L3
L2 B1
L1 B
L
Dane techniczne”
obj. oleju maks. kompen-
port wyma- R kompenso-
. o cisnienie | sowany :
. wymiary [mm] cisnie- | gana do wana sita
yp rozmiar niowy | odbloko- odbloko- | moment osiowa
. wania obr.
wania

d? dq B B4 L Lq Lo L3 Lg Lg [1 [dm?] [bar] [Nm] [N]
18 75 8300
20 85 8500
KTR-STOP® NC 32 22 10,5 96 72 86 66,5 53 19 40,5 10 G1/8 0,011 100 95 8600
24 105 8750
25 110 8800

" Wszystkie wartosci podane w katalogu odnosza sig do toleranciji k6 dla watu oraz D8 dla tulei.
? Inne $rednice na zaméwienie.

Przyktad zastosowania:

KTR-STOP® NC jako zabezpieczenie w sitownikach hydraulicznych

KTR-STOP® NC 32 = 20

Sposéb
Zamawiania: typ rozmiar $rednica watu
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Opis produktu:

KTR-STOP® NC jest pasywnym systemem zaciskowym i hamujacym. Stuzy on do wytwarzania sily zaciskajgcej/hamujacej lub odpo-
wiednio momentu zaciskajgcego/hamujacego na cylindrycznym ttoku lub wale. Rezultatem jest zmniejszenie predkosci obrotowej lub
utrzymanie w stanie spoczynku.

Aplikacje: Witasciwosci produktu:
Obrabiarki ® bezpieczny, pasywny system zaciskowy i hamujacy,
@ sruby kulowe/napedy pozycjonujace @® system luzowany hydraulicznie,
® prowadnice ® kompensujgcy obcigzenia osiowe i momenty obr.,
® wymienna tuleja zaciskowa,
Przeniesienie napedu ® zastosowanie jako element zintegrowany lub zewngtrzny,
® sitowniki ® do roznych aplikaciji (obrabiarek, mechaniki ogélne;...).

Inne aplikacje

® weciaggarki, prasy hydrauliczne

® zaciski na pretach, ttokach i watach

@ stoly podnoszace, np. nozycowe stoty podnoszace
® windy hydrauliczne

Ogodlnie

® urzadzenia zabezpieczajace

® systemy blokujace

® systemy wymagajgce dodatkowego urzadzenia
zabezpieczajgcego

Przyktady zastosowania i montazu:

KTR-STOP® NC zintegrowany w napedzie

Aktualizowany na biezgco katalog dostepny na stronie www.ktr.com 71



Notatki
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Siedziba gtéwna:
KTR Systems GmbH
Postfach 1763
D-48407 Rheine

Tel.: +49(0)5971 798-0

Fax: +49(0)5971 798-698
and 798-450

E-mail: mail@ktr.com

Internet:  www.ktr.com

KTR Brake Systems GmbH
Competence Center for Brake Systems
Zur Brinke 14

D-33758 SchloB Holte-Stukenbrock

Tel.: +49(0)5207 99161-0
Kom.: +49(0)175 2650033
Fax: +49(0)5207 99161-11

KTR na swiecie:

Algeria

KTR Alger

Algeria Business Center -

Pins Maritimes

DZ-16130 Alger Mohammadia
Tel.: +213 661 92 24 00
E-mail:  ktr-dz@ktr.com

Belgium/Luxemburg

KTR Benelux B. V. (Bureau Belgien)
Blancefloerlaan 167/22

B-2050 Antwerpen

Tel.: +32 32110567
Fax: +32 32110568
E-mail:  ktr-be@ktr.com

Brazil

KTR do Brasil Ltda.

Rua Jandaia do Sul 471 -
Bairro Emiliano Perneta

Pinhais - PR - Cep: 83324-040

Tel.: +55 41 36 6957 13
Fax: +55 41 36 6957 13
E-mail: ktr-br@ktr.com

China

KTR Power Transmission Technology
(Shanghai) Co. Ltd.

Building 1005, ZOBON Business Park
999 Wanggqiao Road

Pudong

Shanghai 201201

Tel.: +86 21 58 38 18 00
Fax: +86 21 58 38 19 00
E-mail:  ktr-cn@ktr.com

Czech Republic

KTR CR, spol. s.r. 0.
Olomoucka 226

CZ-569 43 Jevicko

Tel.: +420 461 325 014
E-mail:  ktr-cz@ktr.com

Finland

KTR Finland OY
Tiistinniityntie 4
SF-02230 Espoo

PL 23

SF-02231 Espoo

Tel.: +358 207 41 46 10
Fax: +358 2 07 41 46 19
E-mail:  ktr-fi@ktr.com

France

KTR France S.AR.L.

46-48 Chemin de la Bruyere
F-69570 Dardilly

Tel.: +33 478 64 54 66
Fax: +33 478 64 54 31
E-mail: ktr-fr@ktr.com

Great Britain

KTR Couplings Ltd.

Robert House

Unit 7, Acorn Business Park
Woodseats Close

Sheffield

England, S8 0TB

Tel.: +44 11 4258 77 57
Fax: +44 11 4258 77 40
E-mail:  ktr-uk@ktr.com

India

KTR Couplings (India) Pvt. Ltd.,
T-36 / 37 / 38, MIDC Bhosari
Pune 411026

Tel.: +91 2027 1273 22
Fax: +91 2027 12 73 23
E-mail:  ktr-in@ktr.com

Italy

KTR Kupplungstechnik GmbH
Sede Secondaria ltalia

Via Giovanni Brodolini, 8

| — 40133 Bologna (BO)

Tel.: +39 051 613 32 32
Fax: +39 02 700 37 570
E-mail:  ktr-it@ktr.com

Japan

KTR Japan Co., Ltd.

Toei Bldg.2F, 6-1-8 Motomachi-dori
Chuo-ku, Kobe

650-0022 Japan

Tel.: +81 7 89 54 65 70
Fax: +81 785740310
E-mail:  ktr-jp@ktr.com

KTR Japan — Tokyo Office
1-11-6, Higashi-Ueno, Taito-Ku,
Tokyo 110-0015 Japan
(Takeno-building, 5F)

Japan
Tel.: +81 35818 32 07
Fax: +81 358 18 32 08

Leiter Vertrieb Bremsen Wind

Juirn Edzards, Dipl.-Ing. (FH)

Zur Brinke 14

D-33758 SchloB Holte-Stukenbrock

Tel.: +49(0)5207 99161-0
Kom.: +49(0)175 2650033
E-mail: j.edzards@ktr.com
Korea

KTR Korea Ltd.

# 101, 978-10, Topyung-Dong
Guri-City, Gyeonggi-Do
471-060 Korea

Tel.: +823 15694510
Fax: +82 3 15 69 45 25
E-mail:  ktr-kr@ktr.com

Netherlands

KTR Benelux B. V.
Postbus 87

NL-7550 AB Hengelo (O)
Adam Smithstraat 37
NL-7559 SW Hengelo (O)

Tel.: +31 74 2553680
Fax: +31 74 2553689
E-mail:  ktr-nl@ktr.com

Norway

KTR Kupplungstechnik Norge AS
Fjellbovegen 13

N-2016 Frogner

Tel.: +47 64 83 54 90
Fax: +47 64 83 54 95
E-mail:  ktr-no@ktr.com

Poland

KTR Polska SP. Z. O. O.

ul. Czerwone Maki 65
PL-30-392 Krakow

Tel.: +48 12 267 28 83
Fax: +48 12 267 07 66
E-mail:  ktr-pl@ktr.com

Russia

KTR Privodnaya technika, LLC
6 Verhnii Pereulok 12

Litera A, Office 229

194292 St. Petersburg

Tel.: +7 81238351 20
Fax: +7 8123835125
E-mail:  ktr-ru@ktr.com

Internet: www.ktr.ru

South Africa

KTR Couplings South Africa (Pty) Ltd.

28 Spartan Road, Kempton Park,
GautengSpartan Ext. 21

Tel.: +27 11 281 3801
Fax: +27 11 281 3812
E-mail:  ktr-za@ktr.com

Dane przedstawicieli oraz partneréw handlowych publikowane na stronie www.ktr.com.
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Leiter Vertrieb Bremsen Industrie
Thomas Wienkotte, Dipl.-Ing. (FH)
Peter-Schumacher-StraBe 102
D-50171 Kerpen

Tel.: +49 2237 971796

Kom.: +49 172 5859448
E-mail: t.wienkotte@ktr.com
Spain

KTR Kupplungstechnik GmbH
Estartetxe, n® 5-Oficina 218
E-48940 Leioa (Vizcaya)

Tel.: +34 9 44 80 39 09
Fax: +34 9 44 31 68 07
E-mail: ktr-es@ktr.com
Sweden

KTR Sverige AB

Box 742

S-191 27 Sollentuna

Tel.: +46 86 25 02 90
Fax: +46 86 25 02 99
E-mail:  info.se@ktr.com

Switzerland

KTR Kupplungstechnik AG
Bahnstr. 60

CH-8105 Regensdorf

Tel.: +41 433111555
Fax: +41 433111556
E-mail:  ktr-ch@ktr.com

Taiwan

KTR Taiwan Ltd.

1 F, No.: 17, Industry 38 Road
Taichung Industry Zone
Taichung, R. O. C.

Tel.: +886 4 23 59 32 78
Fax: +886 4 2359 75 78
E-mail:  ktr-tw@ktr.com
Turkey

KTR Turkey

Gii¢ Aktarma Sistemleri San. ve Tic. Ltd.

Sti.
Kayisdagi Cad. No: 117/2
34758 Atasehir -Istanbul

Tel.: +90 216 574 37 80
Fax: +90 216 574 34 45
E-mail:  ktr-tr@ktr.com

USA

KTR Corporation

122 Anchor Road

Michigan City, Indiana 46360
Tel.: +12198729100
Fax: +12198729150
E-mail:  ktr-us@ktr.com



